Bachelor/Master Arbeit

Barrierefreies Routing
in MOTIS

Ziel der Abschlussarbeit ist die Umsetzung einer barrierefreien Verbindungssuche, in der fir
alle genutzten Fernverkehrszlige sichergestellt wird, dass mindestens N Rollstuhlplatze
buchbar sind.

Der Basisalgorithmus ist der RAPTOR Algorithmus [1]. Hierbei ist darauf zu achten, dass die
Optimalitat des Algorithmus weiterhin garantiert werden soll. Fiir die Einschrankung des
Suchraums auf (Nahverkehr und) Fernverkehr mit >=N buchbaren Rollstuhlplatzen muss die
Definition einer Route (bisher: “alle Fahrten mit derselben Haltfolge”) angepasst werden. Da
sich der Buchungszustand in Echtzeit &ndern kann, muss hierfir das Datenmodell
permanent aktuell gehalten werden.

Unterschied Bachelor / Master: Performance Optimierungen

Links zu MOTIS

Projekt-Webseite: https://motis-project.de

Source Code: https://github.com/motis-project/motis
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Empfohlen: gute C++ Kenntnisse (alternativ: Motivation C++ zu lernen)

Kontakt: Felix Giindling <guendling@cs.tu-darmstadt.de>
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